PIAP RMI®

Robot Mobilny Interwencyjny

PIAP RMI® - jest pojazdem gasienicowym, ktory moze zastepowac
lub wspomagac cztowieka w najbardziej niebezpiecznych zadaniach.

Jego wymiary i zastosowany uktad napedowy pozwalajg na przeprowadzenie
dziatan zarowno wewnatrz budynkow jak i w trudnych warunkach terenowych.
Robota mozna wyposazyc w szereg akcesoriow, ktore dostosowuja go do zadan
takich jak detekcja zagrozen CBRNE
czy usuwanie i neutralizacja IED/UXO.
PIAP RMI® ma kompaktowa i modutowg
budowe co umozliwia jego transport
np. w bagazniku samochodu osobowego.

www.antyterroryzm.com

Manipulator o pieciu stopniach swobody wraz z chwytakiem, gwarantuje ponad
2 m wysiegu i duzy zakres ruchu w kazdej ptaszczyznie.

Platforma robota wyposazona jest w 4 uchwyty transportowe do przenoszenia
i mocowania robota.

Innowacyjny system kamer obrysowych uzupetnia standardowe kamery jezdne
oraz znacznie poszerza pole widzenia wokot robota, przez co utatwia poruszanie sie
w ciasnych przestrzeniach.

Dane techniczne:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej

(dtugosc¢ x szerokoS¢ x wysokosc): 95x60x51cm
Masa (bez wyposazenia dodatkowego) robota

z manipulatorem i baterig 95 kg
Maksymalna predkos¢ robota

(bez wyposazenia dodatkowego): 9 km/h
Zasieg transmisji radiowej 500 m
Maksymalny udzwig manipulatora

w petni ztozonego z przodu: 25 kg
w petni roztozonego z przodu: 5 kg
Maksymalny zasieg

w pionie: 2,15 m
Liczac od krawedzi gasienic:

ziomie:
od osi obrotu:

20m

Czas operacyjny (zalezny od rodzaju misji, mozliwos¢
szybkiej zmiany akumulatora)

ok.2h

Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiarow PIAP



